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1) Katedra robotiky



Profil katedry

1983 Příprava osnov mezioborového studia robototechnologie ve spolupráci s 

ČVUT - Prof. Chvála a VŠT Košice - Prof. Buda.

1984 Zahájení výuky mezioborového studia Robototechnologie.

1986 Zřízení studijního oboru Výrobní systémy s PRaM (všechny FS v ČR).

1987 Vytvořeno oddělení robototechniky na katedře částí a mechanismů strojů.

1989 Zřízení samostatné katedry robototechniky – obor Výrobní 

systémy s PRaM, spolupráce s praxí (výzkum formou HS)

Další Bc. + Mg., PhD.obor,  Centrum robotiky, profilace na S Robotiku

Velké nár. projekty (MPO, MŠMT, MV), budování týmu a laboratoří

Těsnější spolupráce s ČVUT, VUT, UO, VOP Nový Jičín - CAFR

Mezinárodní projekty (NATO, EU) - TELERESCUER

Změna struktury zdrojů financování katedry

Ceny AWARD Engineering, Ceny Siemens 



http://robot.vsb.cz

Konstrukce mobilních 
robotů

Servisní roboty pro domácí 
použití

Navigace robotů v terénu

Senzorické systémy robotů

Biorobotika

Servisní roboty

Konstrukce robotů a periferií

Projekce robotizovaných 
pracovišť

CAD systémy – Pro/Engineer

Řízení robotů a pracovišť
Průmyslové řídicí systémy
Programovací jazyky
Programování mikropočítačů

Průmyslové roboty a manipulátory
cca 2000 PR v okolí Ostravy

Mechatronické systémy

Technická řešení, 
konstrukce, řízení, senzorika

Katedra robotiky



Počty absolventů (cca 450 inženýrů)



Awards

 2x best diploma thesis,

 2x best Ph.D. thesis.

4x Werner von Siemens awards 

(2000, 2008, 2010, 2012):

5x AVENG awards 

(2002, 2003, 2007, 2008, 2014):

 Best project aided by CAD system PTC Creo (ProEngineer)



2) Průmyslové a servisní roboty ve světě



Následující statistické údaje a 

grafy převzaty z:





China: biggest and fastest growing robot market







Main drivers of the growth :

Automotive, electronics and metal



Počet nových instalací PR (zdroj IRF) 



Celkový počet všech nasazených PR 



Počty PR celý svět



Aktuální výzvy v PR



...Servisní roboty



3) Výzkum, projekty, granty



CAFR Centre for Advanced Field Robotics



Manipulátor pro MR TAROS 6 x 6 

(VOP Nový Jičín)

DOF - 6

Dosah - 2,1 m

OM – 20 kg

Veškerá elektronika integrovaná v 

rameni



TELERESCUER

projekt EU, RFC-CT-2014-00002, program Coal 

and Steel, 2014-2017. 

Vývoj mechanické platformy podvozku mobilního 

robotu pro průzkum v podpovrchových dolech, 

včetně řídicího systému a systémové integrace 

subsystémů vyvíjených dalšími partnery (Polsko, 

Rakousko, Španělsko). 

Zohlednění specifik okolního prostředí –

implementace ATEX (skupina I, kategorie M1). 



TELERESCUER



Vizualizace mračen bodů 
(důl Krolowa Luiza, Polsko)



Vizualizace koncentrace plynů, teploty,..



SAM je kapesní systém pro monitorování a vyhodnocování
rizikových parametrů působících na hasiče, případně jiné členy
záchranných týmů.
SAM měří, uchovává a analyzuje teploty spolu s relativní
vlhkostí a upozorňuje na dosažení či překročení hraničních
hodnot, při kterých hrozí újmy na zdraví.
SAM rovněž monitoruje pohyb kontrolované osoby a upozorňuje
na případy upadnutí do bezvědomí a také na pád z výšky.



co je SAM?



SAM – Přehled funkcí



SAM – dálkový monitoring



4) Mobilní roboty Katedry robotiky



MR Kraken – aplikace 3D tisku



Vývoj kola pro pohyb po schodech



Vývoj kola pro pohyb po schodech



Vývoj kola pro pohyb po schodech
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Vývoj kola pro pohyb po schodech



Vývoj kola pro pohyb po schodech



Modulární robotický systém



Automatická spojovací plocha



Děkujeme za pozornost

www.robot.vsb.cz
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