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Systém organizace udrzby
robotického pracoviste
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Vyvoj a zavadeéni robotu do vyrobnich
procesu

Kolébka robotl: automobilovy pramysl

10 duvodu, proc robot — vyhody robota:
1. Snizuje vyrobni naklady

— Snizuje naklady na zameéstnance (mzdy, pojisténi,
nemocenska, skoleni)

— Snizuje naklady na energie (topeni, osvétleni, Satny)
2. Zlepsuje zaruceni vysokého stupné kvality

— Presnost + rychlost + kvalita

— Vylouceni chyby lidského faktoru
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Vyvo; a zavadéni robotu do vyrobnich

3.

4.

5.

6.

procesu — pokracovani

Zvysuje produkci za jednotku casu

Nepretrzitost prace
Snizeni nucenych prestavek

Zvysuje flexibilitu

Reakce na zakaznika
Rychly prechod na standardy

Snizuje nestabilitu

Moznost offline programovani
Stabilizace vykonu procesu

Zvysuje bezpecnost na pracovisti

Prebira od lidi ukony ohrozujici zdravi
Snizuje pravdépodobnost Urazu
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Vyvo; a zavadéni robotu do vyrobnich

procesu — pokracovani

7. Spori uzité plochy pracovisté
—  Moznost prace v prostoru
—  Moznost uzpusobeni pro maly prostor
8. Vysoka navratnost investice
—  ZvysSeni produktivity
—  Moznost vyuziti 24 hod
9. ZlepSeni naroku na prostredi
—  Nevadi mu vysokeé Ci nizké teploty
10. SnizZeni nakladu na pracovniky
—  Spofi zauceni obsluhy
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Uloha udrzby v robotizovanych

provozech

Zajistit dostupnost robotu pro plnéni planovanych
ukolu

Zajistit spravne cinnosti vsech casti robota pro
vysokou kvalitu

Udrzet vysoky stupen produktivity pri optimalnich
nakladech (spravné usporadani)

Optimalizovat nastaveni taktu (sled operaci, délka
pohybu, mezicasy)
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Nastroje kvalitni udrzby

Subjektivni udrzba: denni kontrola vyuzivajici zkusenosti
serizovacu (sluch, zrak, teplota, chvéni, vibrace)

Dokonalé vedeni dokumentace pasportl: sezndmeni se s
dokumentaci — obsluha vs. udrzba

Zavedeni preventivni udrzby: zakladem jsou pasporty —
stanovene cykly, nutné zaznamenavat, kdo co kdy proved|

Evidence poruch a jejich pricin

Vytipovani mist pro zavedeni preventivni udrzby (fidici
skrin, klouby)
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Vedeni evidence provadénych ukonu

Zaznamy smeny

Kazdy stroj vlastni evidence zasahu

Kazdy stroj evidence spotreby nahradnich dilG
Veskeré upravy za ucelem zvyseni vykonu evidovany,
zapsany do dokumentace

Sledovani mésicnich a ro€nich trendl nakladovosti
oproti objemu vyroby

PribéZné zpracovani sbiranych dat (drive ru¢né, dnes
elektronicky) Je v soucasné dobé zcela novy trend
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Udrzba software

Kontrola Cisténi SW+HW skriné klimatizace
Pravidelné dvojnasobné zalohovani
Zlepseni pristupu k manipulaci se SW (na jméno)

Ochrana proti zavirovani (pravidelné cisténi,
zalohovani)

Ochrana pred vnéjsimi vlivy (spojeni se siti)
Implementace best practices
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Planovani — preventivni udrzba

Denni - vyuziti TPM
Tydenni - vyuziti volnych dnu (SO, NE apod.)
Mésicni - vychazi z planu preventivni udrzby z pasportu

RocCni - vychazi z vyrobniho planu a z planu servisnich
sluzeb

Vyhoda: Posun pracovni doby udrzbari oproti operatorim

Pravidlo: Stara sména predava pracovisté po udrzbe v
chodu
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Hodnoceni vykonnosti a efektivity
udrzby

* Denni dispecCink — predani informaci

* Mésicni meeting — hodnoceni, swot analyza,
akéni plan

* Rocni hodnoceni — nakladovost oproti
vyrobenému mnozstvi

— Risk analyza
— Plan preventivnich opatreni
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Priprava novych projektu

Specifikace potreb — cilu

Modifikace programu za ucasti udrzby

Trialoveé testy — vwvhodnoceni stanovenych kriterii
Trialovy test — provozni zkouska

Ué&ast pfi hodnoceni trial test(

Hodnoceni efektivhosti — SOP
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Zavadeéeni robotizace = budoucnost vyroby
Vliv na kvalifikaci obsluhy

Back-up bez omezeni vyroby

Zavadéni novych poznatku do praxe
Stanoveni méritelnych ukazatelu
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Motto

Kdyz pracuje robot, udrzbar premysli, jak zlepsit

kvalitu, efektivitu, nak

adovost a bezpecnost

. N "
Tam, kde nepracuje obsluha, nehrozi nebezpeci
urazu
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Dékuji za pozornost

Ing. Jan Skarka, MC Syncro Kolin s.r.o.



