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Struktura divizí Siemens 
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Siemens Digital Factory 
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Digitální továrna Siemens PLM 

Konstrukce výrobku Technická příprava 

výroby 

Výroba 

Propojení konstrukce s plánováním výroby/technologií 

s výrobou 

Propojení konstrukce s plánováním výroby/technologií 

s výrobou 
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Nové trendy v robotice 
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Proč je potřeba simulační software? 
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Ruční programování robota x simulace a OLP 

 Online vs Offline 
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Digitální továrna Siemens PLM 

 Digitální plánování výroby a validace 

pomocí simulace  

 

 Offline programování (OLP) robotické a 

automatizované výrobní linky 

 

 Virtuální zprovoznění – offline validace 

PLC programu, HMI, safety, … 
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Digitální továrna Siemens PLM 
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Digitální simulace robot @ člověk 

Spolupráce člověk – robot 
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Virtuální zprovoznění 
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PLC Program 

Kinematický 

model 

PLC 

Digitální továrna 

Výměna  
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Mechanická konstrukce Elektro - konstrukce 

Reálná továrna 

Virtuální zprovoznění v Process Simulate 
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Virtuální zprovoznění v Process Simulate 

 Vyhodnocení mechanického a elektro (automatizace) chování systému v 

jednom simulačním prostředí 

 

 

 

HMIHMI  
PLCPLC  

SimulationSimulation  
PGPG  

11_ProcessSimulte_Robot_Tending_IM.mp4


Restricted © Siemens AG 2016 Realize innovation. 

Děkuji za pozornost 
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