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Beckhoff — Trendy v robotizaci a automatizaci
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New Automation Technology

Beckhoff - Zakladni fakta

Centrala: Verl, Némecko

Pocet zaméstnancu: 2,900

Pocet inZzenyra: 900

PobocCky a zastoupeni: ve vice nez 75 zemich
Vyvoj a vyroba: Némecko

Obrat za rok 2015: Vice nez 600mil Eur
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New Automation Technology

Beckhoff Ceska republika s.r.o.

Zastoupeni pro CR a SR:

Beckhoff Ceska republika s.r.o.
Sochorova 23

616 00 Brno

Czech Republic

tel: +420 511 189 250
info.cz@beckhoff.com
www.beckhoff.com/cz
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New Automation Technology

Beckhoff — prehled produktu

Priimyslové PC EtherCAT Box
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New Automation Technology

Reseni Beckhoff — Obecha mechanika

Obecna koncepce:

= Cela technologie je fizena jedinym
IPC s real-time systémem TwinCAT3

»  Kinematické knihovny TwinCAT3 pro
rizné mechaniky (Hbot, Delta, Scara,
Sestiosy robot...)

= VSe je propojeno jedinou sbérnici
EtherCAT
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Vyhody:

= VSe integrovano v jednom vyvojovém
prostifedi TwWinCAT3

= Programovani dle zvyklosti motion
véetné G-kodu

= Moznost dalSiho rozSifeni o dalSi
servoosy, mérici karty, kamery...

Sviveus KUKA ABB
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New Automation Technology

Reseni Beckhoff - Staubli

Moznosti rizeni:

» Pomoci I/O — nejjednodussi typ fizeni,
vSe ve VAL3 |
EtherCAT.

= Pomoci EtherCAT — obdoba 1I/O, vSe ve
VAL3

= Unival PLC — FB bloky v TWinCAT3 a “.32 “.’Q
volani jednotlivych pohybl ve VAL3 SAm

» UniVal — kinematicka knihovna ¢.4 a FB
v TwinCAT3. FB maji plné pod kontrolou
fizeni pohybU robota. Trajektorie se
programuji pomoci G-kodu.
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New Automation Technology

Reseni Beckhoff - Kuka

Moznosti rizeni:

» Pomoci I/O — nejjednodussi typ fizeni,
vSe v jednotce KRC4 I
EtherCAT. ™

= Pomoci EtherCAT — obdoba /O, vSe v
jednotce KRC4

iy ik
= MX automation s jednotkou KR C4 od e
Kuka — FB v TWIinCAT 3 zabezpecuje '
vykonavani pohybu. FB i pro u€eni
pohybU robota pomoci teach panelu
apod... FB odpovidaji zvyklostem
programovani robotd. Moznost
programovani pomoci G-kdédu.
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New Automation Technology

Reseni Beckhoff — Delta robot

Aplikace Multivac
= Bali¢ka pro potravinaisky pramysl
= Baleni masa, ryb, syru, zeleniny...

= Vykonnost 240 pick-and-place cykli/s

= TwinCAT 2 a kinematicka knihovna ¢.3

» Jednokabelové servomotory v AM88xx v
higienickém designu s delta mechanikou

= Ve na sbérnici EtherCAT R =

Ve v kryti IP65 a IP65K 2 4 % Rl
L R

www.pc-control.net/pdf/special _packaging 2014/solutions/pcc_special _packaging 2014 multivac _e.pdf ' 'A:' |-
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New Automation Technology

N

XFC — Extrémneé rychlé meéreni a rizeni

Vlastnosti:

= Distribuovany €as s rozliSenim 10ns a presnosti
pod 100ns, na celé siti EtherCAT, na svorkach,
pohonech...

» Moznost spinani a méreni mimo cyklus PLC na
celé siti ve stejném Case

= NejkratSi cyklus PLC 50us @1 @, IR i =
Signal LED1 .@ﬁsmnaILEDZ e E_;! H H ﬂ E_;! H
o - - Inteligentni svorky:
EHE o . , :
- = Digitalni a analogove I/O v kryti IP20 i
88 v
fgxm\e,rcontact_. .. : . . |P67
== : . L, .
sovercontactoy O O1—°Y ool & = TimeStamp — zména signalu s ¢asovou
L znackou. Rozliseni 10ns.
AA . P : T
PosTCOMCHPE ., &2, . = QOversampling — pole signal( az 1MHz.
Top view Contac: assembly
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New Automation Technology

XFC — End Of Line tester

)
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Aplikace End Off Line tester
= Testovani dild v automotiv primyslu
= Mé&Feni momentu a sil (tzv. haptica)

= Sensory napojeny na analogovou
oversampling kartu EL3202

= Aplikace ,kartiCkovych® jednokabelovych |

servomotory pro méreni

» Synchronizace sily, drahy, momentu,
uhlu...

www.pc-control.net/pdf/042015/solutions/pcc_0415 borrmann_e.pdf
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New Automation Technology

Beckhoff - ReSeni pro moderni aplikace

Moderni koncepce — Industry 4.0

= Rizeni na bazi pramyslovych PC

» TwinCAT3 programovaci prostredi a run-
time systém

= Komunikace s IT okolim — vyrobni data,
priprava vyroby, analyzy...

Integrace a rozsiritelnost
» Jeden systém (software i hardware)
» Moznost C++, Matlab/Simulink...

= Aplikace robotiky, kamer, méreni...

= MeEéfici karty, pohony a mnoho dalSiho.
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New Automation Technology

Beckhoff — Trendy v robotizaci a automatizaci

Dékuji za pozornost.
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